14. INTERFACES DE COMUNICAGAO PARA PC

A seguir, os formatos dos protocolos de comunicagao disponiveis no Tl 510.

14.1. Protocolo P03 (Via Serial RS232)

Canal de Comunicagao: Saida Serial RS232;
Taxa de Transmissao: 4800 bauds;

Bits de Dados: 7 Bits;

Paridade: Par;

Stop Bit: 1 Stop;

Byte Checksum: Habilitado;

Tipo de Transmissao: Continua/Demanda;

14.1.1. Formato do protocolo

STX SWA SWBQ 1 TTTTTT CR (CS)
STX -Inicio do texto 02H (Caracter ASCII)

CR -Retorno do carro 0DH (Caracter ASCII)

CS -Byte de Checksum

I -Peso indicado no Display (Liquido ou Bruto)

T -Tara

SWA - STATUS WORD “A”
BIT2,1e0---> 001 = DISPLAY x 10
010 = DISPLAY x 1

011 = DISPLAY x 0.1

100 = DISPLAY x 0.01

101 = DISPLAY x 0.001

110 = DISPLAY x 0.0001
BIT4e3------ > 01 = TAMANHO DO INCREMENTO [ 1
10 = TAMANHO DO INCREMENTO | 2
11 = TAMANHO DO INCREMENTO | 5
BIT6e5------ > 01 = SEMPRE

BIT7 --------- > = PARIDADE
SWB - STATUS WORD “B”
BITO---------- > PESO LiQuIDO = 1
BIT1 -e-emeeeen > PESO NEGATIVO = 1
BIT 2 ---eneeeen > SOBRECARGA = 1
BIT 3 ---eneeeen > MOTION = 1
BIT4---mmmmme > SEMPRE = 1

BITS ---eneeeen > SEMPRE = 1

BIT6 ---------- > SE AUTO ZERADO = 1
BIT7 ---emeeeen > PARIDADE

SWC - STATUS WORD “C”
BITO--------- > SEMPRE = 0
BIT1---mmme- > SEMPRE = 0

BIT2 --------- > SEMPRE = 0

BIT 3 ---=-=--- > TECLA IMPRIMIR = 1
BIT4---mmm-- > EXPANDIDO = 1
BITS --------- > SEMPRE = 1

BIT6 --------- > SEMPRE = 1

BIT7 --------- > PARIDADE
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Interfaces de Comunicagao para PC

14.2. Protocolo P03 (Via Rede)

Canal de Comunicagao: Rede Ethernet ou Wian (WiFi).

Ainterface de comunicagdo rede dispoe de um socket do tipo Server, que pode ser acessado por qualquer programa do tipo Client capaz de abrir
uma conexao TCP/IP. O protocolo disponibilizado neste socket é para envio de dados continuos.

14.2.1. Formato do protocolo

STX SWA SWB SWC [ TTTTTT CR (CS)
STX -Inicio do texto 02H (Caracter ASCII)

CR -Retorno do carro 0DH (Caracter ASCII)

CS -Byte de Checksum

| -Peso indicado no Display (Liquido ou Bruto)

T -Tara

SWA - STATUS WORD “A”
BIT2,1e0---> 001 = DISPLAY x 10
010 = DISPLAY x 1

011 = DISPLAY x 0.1

100 = DISPLAY x 0.01

101 = DISPLAY x 0.001

110 = DISPLAY x 0.0001
BIT4e3------ > 01 = TAMANHO DO INCREMENTO I 1
10 = TAMANHO DO INCREMENTO | 2
11 = TAMANHO DO INCREMENTO | 5
BIT6e5------ > 01 = SEMPRE

3]y A— > = PARIDADE
SWB - STATUS WORD “B”

BIT Q ---------- > PESO LiQUIDO = 1
3]y — > PESO NEGATIVO = 1
]| —— > SOBRECARGA = 1
) — > MOTION = 1

2] — > SEMPRE = 1

S Y — > SEMPRE = 1

BIT 6 ---------- > SE AUTO ZERADO = 1
2]y — > PARIDADE

SWC - STATUS WORD “C”

BIT 0 --------- > SEMPRE = 0

3] [— > SEMPRE = 0

3] — > SEMPRE = 0

5] — > TECLA IMPRIMIR = 1
3] — > EXPANDIDO = 1

) — > SEMPRE = 1

BIT 6 --------- > SEMPRE = 1

3]y A— > PARIDADE

14.2.2. Recepcao de dados no socket P03

0 protocolo P03 permite realizar a recepgao de dados e realizar a programagao apenas na porta de comunicagao A. Os comandos enviados para
recepcao, deverao possuir o seguinte conteddo:

Tarar - STX, T, CR (02540D);

Zerar - STX, Z, CR (025A0D);

Imprimir - STX, P, CR (02500D);

Destarar - STX, C, CR (02430D);

*Tara Manual - STX, M, TTTTTT, CR (024DXXXXXXXX0D)

*Q0s valores de “X” correspondem ao valor do peso que sera enviado ao terminal, em hexadecimal (vide tabela ASCII).
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14.3. Protocolo PO3C (Sem criptografia)

Canal de Comunicagao: Rede Ethernet ou Wian (WiFi).

Ainterface de comunicagao rede dispoe de um socket do tipo Server, que pode ser acessado por qualquer programa do tipo Client capaz de abrir
uma conexao TCP/IP. O protocolo disponibilizado neste socket nao possui criptografia e bastante restrito em comparagao com o socket Easylink.

0 protocolo disponibilizado neste socket permite apenas a leitura de dados, ndo permitindo qualquer alteragdo de configuragao no terminal.

14.3.1. Formato do protocolo
STX OPCODE DADOS  DLE ETX CHKS
STX -Inicio do texto 02H (Caracter ASCII)

OPCDE - 2 bytes em ASCII (sempre ‘02" ASCII ou 0x30 + 0x32)
DADOS -N bytes contendo informagdes do terminal

SWA - 1 byte
SWB - 1 byte
SWC - 1 byte
Peso - 6 bytes
Tara - 6 bytes
Pecas - 6 bytes
PMP - 6 bytes
Cadigo - 11 bytes
Operador -1 byte
Habilita escrita - 1 byte
Capacidade* - 1 byte
Flag AZRPWR - 1 byte (‘P’ = Acima de zero / ‘N’ = Abaixo de zero)
AZRPWR - 6 bytes
Consecutivo - 6 bytes

DLE - 0x10 (1 byte)
ETX - 0X03 (1 byte)
CHKS -1 byte contendo o complemento de 2 da somatoria dos bytes partindo de OPCODE até DADOS

*Capacidade 6- 4000 incrementos

0 - 1000 incrementos 7- 4500 incrementos
1- 1500 incrementos 8 - 5000 incrementos

2 - 2000 incrementos 9 - 6000 incrementos
3-2500 incrementos 10 - 7500 incrementos
4 - 3000 incrementos 11 - 8000 incrementos
5-3500 incrementos 12 - 10000 incrementos

14.3.2. Recepcao de dados no socket PO3C

0 protocolo PO3C permite realizar a recepgao de dados e realizar a programacao apenas na porta de comunicacao A. Os comandos enviados para

recepcao, deverao possuir o seguinte conteddo:

Tarar - STX, T, CR (02540D);

Zerar - STX, Z, CR (025A0D);

Imprimir - STX, P, CR (02500D);

Destarar - STX, C, CR (02430D);

*Tara Manual - STX, M, TTTTTT, CR (024DXXXXXXXXXXXXXXXD).

*Q0s valores de “X” correspondem ao valor do peso que serd enviado ao terminal, em hexadecimal (vide tabela ASCII).
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14.4.

Protocolo P10 (Campos editaveis)

Protocolo customizavel, permitindo habilitar/desabilitar as informag0es que serdo enviadas em ASCII na string do protocolo. Para as informagoes
estarem disponiveis nesse protocolo, a operagao devera estar habilitada no menu de programagao.

Canal de Comunicacao: Saida Serial RS232, Ethernet ou Wlan (WiFi);

14.4.1. Caracteristica do protocolo

Se 0 campo estiver habilitado e nao existir informacao a ser enviada, o campo serd preenchido com espagos.

JAN

ATENGAO

Os itens “d” das strings a seguir, ndo poderao ser desabilitados, sempre serdo enviados, pois indicam status obrigatdrios do terminal de
pesagem.

14.4.2. Formato do protocolo

Modo Pesagem

Onde:
a

[ =N I -

e
f
g
h
i
i
k
|

0Obs:

#STX |Plataforma 10,269 LPFEZKp 0,627,0,358,03/01/200% 13033 (000002546, Gasolina #CR#FF

© 0 0000 0 6 000 0

- Inicio de texto ‘STX’ (02H)
- Nome da plataforma
- Peso exibido (bruto ou liquido) com virgula
Estado do peso - Peso do display (Bruto “B” ou liquido “L”)
Estado do peso - Positivo “P” negativo “N”
Estado do peso - Na faixa “F” ou fora da faixa “A” (<zero ou sobrecarga)
Estado do peso - Estavel “E” ou Instavel “I”
Estado do peso - Zero capturado “Z” ou néo capturado “n”
Unidade do peso - kg “K” ou Ib “L”
Estado do peso - Tecla Enviar (Demanda) “p” ou ndo (Continuo) “*”
- Peso bruto - Numéricos + virgula
- Tara - Numéricos + virgula
- Data 1 (Atual) (DD/MM/AAAA) - Numéricos + /"
- Hora 1 (Atual) (HH:MM:SS) - Numéricos + “.”
- Numerador consecutivo - Numérico 6 digitos
- ldentificagao do item - Alfanumérico
- Descritivo do item - Alfanumérico
- Retorno do carro e checksum

A transmissao podera ser continua, por demanda ou pelo comando “P” (Via Serial RS232).
_= Campos em branco (espago)

TI510
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Modo Contagem

p#STX |Plataformaj0,365|LPFEZKp|0,723]0,358 12 10,03045,03/01/2001 [11:45:20] [000005 106 | Parafuso|# CR#FF |
Onde:
a - Inicio de texto ‘STX’ (02H)
b - Nome da plataforma
c - Peso exibido (bruto ou liquido) com virgula
d Estado do peso - Peso do display (Bruto “B” ou liquido “L”)

Estado do peso - Positivo “P” negativo “N”
Estado do peso - Na faixa “F” ou fora da faixa “A” (<zero ou sobrecarga)
Estado do peso - Estavel “E” ou Instavel “I”
Estado do peso - Zero capturado “Z” ou néo capturado “n”
Unidade do peso - kg “K” ou Ib “L”
Estado do peso - Tecla Enviar (Demanda) “p” ou ndo (Continuo) “*”
- Peso bruto - Numéricos + virgula
- Tara - Numéricos + virgula
- Pecas - Numéricos (Até 7 caracteres)
- PMP - Numéricos + virgula (Até 8 caracteres)
- Data 1 (Atual) (DD/MM/AAAA) - Numéricos + /"
- Hora 1 (Atual) (HH:MM:SS) - Numéricos + “”
- Numerador consecutivo - Numérico 6 digitos
- ldentificagao do item - Alfanumérico
- Descritivo do item - Alfanumeérico
- Retorno do carro e checksum

ST TSae o

Obs:
A transmissao podera ser continua, por demanda ou pelo comando “P” (Via Serial RS232).
_= Campos em branco (espago)
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Modo Comparacao

STX |Plataforma1,006{BPFEZKp|1,006(0,00003/01/2001 [11:39:33_

|000006|200 IArr02|2|#CR#FF|

3686066

a - Inicio de texto ‘STX’ (02H)
- Nome da plataforma
- Peso exibido (bruto ou liquido) com virgula
Estado do peso - Peso do display (Bruto “B” ou liquido “L”)
Estado do peso - Positivo “P” negativo “N”
Estado do peso - Na faixa “F” ou fora da faixa “A” (<zero ou sobrecarga)
Estado do peso - Estavel “E” ou Instavel “I”
Estado do peso - Zero capturado “Z” ou néo capturado “n”
Unidade do peso - kg “K” ou Ib “L”
Estado do peso - Tecla Enviar (Demanda) “p” ou nao (Continuo) “*”
- Peso bruto - Numéricos + virgula
- Tara - Numéricos + virgula
- Data 1 (Atual) (DD/MM/AAAA) - Numéricos + /"
- Hora 1 (Atual) (HH:MM:SS) - Numéricos + “”
- Numerador consecutivo - Numérico 6 digitos
- ldentificacao do item -Alfanumérico
- Descritivo do item - Alfanumeérico
- Resultado da classificagéo - Numérico (0 a 9)
- Retorno do carro e checksum

o0 =

I3 xT7T T Soae o

Obs:

Atransmissao podera ser continua, por demanda ou pelo comando “P” (Via Serial RS232).

_= Campos em branco (espaco)

0 000 0
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Modo Classificagao

STX |Plataforma1,006{BPFEZKp|1,006(0,00003/01/2001 [11:39:33_

|000006|200|Coxa|3|#CR#FF|

O 0 0000 0 0

a - Inicio de texto ‘STX’ (02H)
b - Nome da plataforma
c - Peso exibido (bruto ou liquido) com virgula
d Estado do peso - Peso do display (Bruto “B” ou liquido “L”)
Estado do peso - Positivo “P” negativo “N”
Estado do peso - Na faixa “F” ou fora da faixa “A” (<zero ou sobrecarga)
stado do peso - Estavel “E” ou Instavel “I”
Estado do peso - Zero capturado “Z” ou ndo capturado “n”
Unidade do peso - kg “K” ou Ib “L”
Estado do peso - Tecla Enviar (Demanda) “p” ou nao (Continuo) “*”
- Peso bruto - Numéricos + virgula
- Tara - Numéricos + virgula
- Data 1 (Atual) (DD/MM/AAAA) - Numéricos + /"
- Hora 1 (Atual) (HH:MM:SS) - Numéricos + “”
- Numerador consecutivo - Numérico 6 digitos
- ldentificacao do item -Alfanumérico
- Descritivo do item - Alfanumérico
- Resultado da classificagéo - Numérico (0 a 9)
- Retorno do carro e checksum

I3 - T TSoae o

Obs:
Atransmissao podera ser continua, por demanda ou pelo comando “P” (Via Serial RS232).
_= Campos em branco (espaco)

14.4.3. Recepcao de dados no socket P10

0 060 ©

0 protocolo P10 permite realizar a recepgao de dados e realizar a programacao nas portas de comunicacdo. Os comandos enviados para recepgao,

deverdo possuir 0 seguinte contetdo:

Tarar - STX, T, CR (02, 54, 0D) - Envie 0 comando no formato 02540D en hexadecimal;
Zerar - STX,Z, CR (02, 5A, 0D) - Envie 0 comando no formato 025A0D em hexadecimal;
Imprimir - STX, P, CR (02, 50, 0D) - Envie 0 comando no formato 02500D em hexadecimal
Destarar - STX, C, CR (02, 43, 0D) - Envie 0 comando no formato 02430D em hexadecimal;
*Tara Manual - STX, M, TTTTTT, CR (024DXXXXXXXXXXXXXO0D).

*0s valores de “X” correspondem ao valor do peso que serd enviado ao terminal, em hexadecimal (vide tabela ASCII).

ATENGAO seja, Se 0 parametro estiver desabilitado, o comando ndo sera executado.

Os comandos de Tarar e Destarar, somente funcionaram de acordo com a configuragao realizada nos grupos de pardmetros “Tara”, ou

TI510
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14.5. Protocolo P15
Canal de Comunicacao: Rede Ethernet, Wian (WiFi) e Serial RS232.

Protocolo de uso geral utilizado em diversos tipos de aplicagao.

0 protocolo disponibilizado neste socket permite apenas a leitura de dados, ndo permitindo qualquer alteragao de configuragdo no terminal. O dife-
rencial desse protocolo é que todos 0s comandos possuem um retorno, seja ele de sucesso ou de falha.

Este protocolo é dividido em dois niveis de comandos:

e P15 nivel 0: Conjunto de comandos para o dispositivo mais simples.

e P15 nivel 1: Extensédo do conjunto de comandos para dispositivos padronizados.

14.5.1. Formato do protocolo

Cada comando recebido pelo indicador através da interface de dados é reconhecido por uma resposta ao transmissor. Comandos e respostas sao
strings de dados com formato fixo.

e Os parametros do comando deverdo ser separados entre si e do nome do comando por um espago.

e (ada comando devera ser terminado por CR e LF.

Exemplo:
Comando para saber 0 peso
S3S 2,21 kg (O terminal CR e LF do comando ndo é exibido)

14.5.2. Recepcao de dados
Todas as respostas enviadas pelo TI 510 em reconhecimento dos comandos enviados terdo um dos seguintes formatos:

* Resposta com valor de peso;
» Resposta sem valor de peso;

e Mensagem de erro;

14.5.2.1. Formato da resposta com valor de peso

Uma descrigao geral da resposta com valor de peso.

ID ___ Status ___ Valordepeso _ Unidade C, L.
| I
1-2 | 10 -3
caracteres carater caracteres caracteres

e ID - Identificagdo da resposta.
e _-Espago (ASCII 32 dec.)
» Status - Status do TI 510. Ver descrigdo dos comandos e repostas.

» Valor de peso - Resultado de pesagem, exibido com um numero de 10 digitos, incluindo o sinal diretamente antes do primeiro digito. O valor de
peso aparece alinhado a direita. Zeros precedentes séo suprimidos com excecéo do zero a esquerda do ponto decimal.

» Unidade- Unidade do peso exibido no display.

e CR - Carriage Return (ASCII 13 dec.)

e LF-Line Feed (ASCII 10 dec.)

Comentario: CR e LF ndo serdo exibidos nesta descrigao.

Exemplo:
Resposta com um peso estavel de 0,256 kg:
S s 0.256 kg
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14.5.2.2. Formato da resposta sem valor de peso

Uma descrigao geral da resposta sem valor de peso.

ID ___ Status _ Parametros C. L

1-4 1
caracteres carater

* ID - Identificagdo da resposta.

o _-Espaco (ASCII 32 dec.)

o Status - Status do TI 510. Ver descri¢éo dos comandos e repostas.
e Parametros - Cadigo da resposta, dependente do comando.

e CR - Carriage Return (ASCII 13 dec.)

e LF-Line Feed (ASCII 10 dec.)

Comentario - CR e LF nao serdo exibidos nesta descrigao.

Existem trés mensagens de erro diferentes. A identificagdo sempre é composta de dois caracteres:

* ID - Identificacao do erro.

e ES- Erro de sintaxe. O TI 510 n&o reconheceu o0 comando recebido.

e ET - Erro de Transmissdo. A balanga recebeu um comando “defeituoso”, por exemplo com erro de paridade.
e EL-Erroldgico. O Tl 510 ndo pode executar o comando recebido.

» CR - Carriage return (ASCII 13 dec.).

» LF-Line Feed (ASCII 10 dec.).

Comentario: CR e LF ndo serdo exibidos nesta descrigao.

Recomendacdes para o programador

Dicas para programar o protocolo P15 do Tl 510 incluem:

Comando e resposta

Melhoram a qualidade do software de aplicagdo por for¢carem o programa a avaliar a resposta do TI 510 a um comando. A resposta é o reconheci-
mento de que o Tl 510 recebeu um comando.

Reset

Ao estabelecer comunicagao ente o TI 510 e o sistema, envie um comando de reset para o Tl 510 para garantir o inicio da comunicagao a partir de
um estado bem determinado. Quando o Tl 510 é desligado e religado. caracteres indeterminados poderdo ser transmitidos ou recebidos.

ASpaS (“ “)

Aspas incluidas nas repostas dos comandos sdo utilizadas para designar 0s campos e serao sempre transmitidas.

TI510

~
(3}

Interfaces de Comunicagao para PC



Interfaces de Comunicagao para PC

14.5.3. Comandos e respostas P15 nivel 0

0 T1 510 recebe um comando e o reconhece com uma resposta apropriada. As segoes seguintes contém descri¢oes detalhadas do conjunto de
comandos em ordem alfabética, com as respectivas respostas. Comandos e respostas sao terminados com CR e LF, que ndo sdo exibidos nas

descrigoes, mas devem sempre ser incluidos.
Estes comandos incluem:

10 - Solicitagdo de todos os comandos P15 implementados
1 - Solicitagdo do nivel e versoes do P15

12 - Solicitagdo de dados da balanga

I3 - Solicitagao da versao e tipo de software da balanga

14 - Solicitagao do nimero serial

S - Enviar peso estavel

Sl- Enviar peso imediatamente

SIR - Enviar peso imediatamente e repetir

Z - Zerar

@ - Reset (limpa o buffer da serial)

A seguir, uma descri¢éo detalhada destes comandos de nivel 0:

14.5.3.1. 10 - Solicitagao de todos os comandos P15 implementados

Comando: 10

Resposta:

10_B_0_"10" Comando “10” Nivel 0 implementado
10_B_0_"11” Comando “I1” Nivel 0 implementado
10_B_0_"12" Comando “12” Nivel 0 implementado
10_B_0_"13” Comando “13” Nivel 0 implementado
10_B_0_"14 Comando “I4” Nivel 0 implementado
10_B_0_"S” Comando “S” Nivel 0 implementado
10_B_0_"SI Comando “SI” Nivel 0 implementado
10_B_0_"SIR” Comando “SIR” Nivel 0 implementado
10_B_0_"Z Comando “Z” Nivel 0 implementado
0 B 0@ Comando “@” Nivel 0 implementado
I0_B_0_"SR” Comando “SR” Nivel 1 implementado
10_B_0_T” Comando “T” Nivel 1 implementado
I0_B_0_"TA” Comando “TA” Nivel 1 implementado
I0_B_0_"TAC” Comando “TAC” Nivel 1 implementado
10_B_0_"Tr Comando “TI” Nivel 1 implementado

Resposta de erro 10_I - N&o pode executar o comando no momento.

14.5.3.2. 1 - Solicitacao de nivel e versoes do P15
Comando: I

Resposta:
HA ™ 722x" "2.2X" "7 7

““ Nenhum nivel totalmente implementado
2.2 x - Nivel 0, versao V2.2 x.

2.2x - Nivel 1, versao V2.2x.

““ - Nenhum comando P15 nivel 2.

- Nenhum comando P15 nivel 3.

Resposta de erro I11_I - Comando entendido, mas nao executavel no momento.

76

TI510



14.5.3.3. 12 - Solicitagao de dados da balanca
Comando: 12

Resposta:
12_A_"1i510_Standard_20,000_kg”

TI 510 - Modelo do terminal.
Standard - Modelo basico sem software de aplicagao.
20,000_kg - Capacidade e unidade primaria da plataforma conectada ao Tl 510.

Resposta de erro 12_I - Comando entendido, mas ndo executavel no momento.

14.5.3.4. I3 - Solicitacao da versao e tipo de software da balanca
Comando: I3

Resposta:
I3_A "5.01P”

5.01P - Verséo de firmware do Tl 510

Resposta de erro 13_I - Comando entendido, mas nao executavel no momento.

14.5.3.5. 14 - Solicitagao do numero serial
Comando: 14

Resposta:
14 A "12345678"

Namero serial como “texto”

Resposta de erro 14_I - Comando entendido, mas ndo executavel no momento.

14.5.3.6. S- Enviar peso estavel
Comando: S
Resposta:

SS

S_S Valor de peso_Unidade-Valor de peso estavel atual.
S_|- Valor de peso na unidade corrente exibia no display.
S_+-T1 510 acima da faixa de sobrecarga.

S_-TI 510 abaixo da faixa de zero.

Comentarios

0 terminal aguardara até 3 segundos ap6s receber o comando “S”, por um peso estavel. Caso este ndo ocorra, 0 comando sera abortado.
Para esse caso, ird enviar a resposta S_|.

14.5.3.7. SI- Enviar peso imediatamente
Comando: SI

esposta:
D 129,07 kg-isso valor de peso atual (instavel) é de 129,07kg.
S

_Valor de peso_Unidade:Peso estavel
D_Valor de peso_Unidade: Peso instavel
S_I: Comando ndo executavel

S_+: Acima da faixa de sobrecarga
S_-:Abaixo da faixa de zero

R
S
S
S
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14.5.3.8. SIR - Enviar peso imediatamente e repetir
Comando: SIR

Resposta:

S D 129.07 _kg

S D 129.08 _kg

S D 129.09 _kg

S D 11487 _kg

- ... - A balanga envia o peso estavel ou instavel, em intervalos.
S_S_Valor de peso_Unidade: Peso estéavel.
S_D Valor de peso_Unidade: Peso instavel.
S_I: Comando ndo executavel.

S_+: Acima da faixa de sobrecarga.

S_-: Abaixo da faixa de zero...

Comentarios

0 comando SIR é sobrescrito e cancelado pelos comandos S, SI, SR e @. O nimero de transmissoes depende da faixa de conversao do AD.[
0 valor de peso é enviado na unidade exibida no display.

14.5.3.9. Z- Zerar a balanca
Comando: Z

Resposta:
Z A - Zeragem executada.

Z_| - Zeragem ndo executada (TI 510 corretamente executando outro comando, como por exemplo tara, ou timeout devido & condigdo de estabilidade

ndo ter sido alcangada).
Z_+ -Acima da faixa de zeragem.
Z_- -Abaixo da faixa de zeragem.

14.5.3.10. @ - Reset (limpa o buffer da serial)
Comando: @

Resposta:
14 A "12345678” - Nimero serial da balanga, a balanga esta pronta para operagao.
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14.5.4. Comandos e respostas P15 nivel 1

A seguir, uma descrigdo detalhada destes comandos de nivel 1:

14.5.4.1. SR - Enviar o valor de peso quando o peso mudar (enviar e repetir)

Comando: SR

Enviar o valor estavel atual de peso e , em seguida continuamente, para cada mudanga de peso igual ou maior que o valor de peso pré-estabelecido,
na forma de um valor nao estavel, seguido pelo proximo valor estavel, na faixa de 1 graduagdo até a capacidade maxima.

Se nenhum valor for estabelecido, a variacao devera ser de pelo menos 12,5% do Gltimo valor de peso estavel.

Resposta:

S_S_ Valor de peso_Unidade - Valor de peso estavel atual. Mudanga d epeso.

S_D_ Valor de peso_ Unidade-Valor de peso dindmico.

S_S_Valor de peso_Unidade-Proximo valor de peso estavel.

S_I-Comando nao executavel (TI 510 correntemente executando outro comando, como por exemplo tara, ou timeout devido a condigao de estabilida-
de nao ter sido alcangada).

S_+ - TI510 acima da faixa de sobrecarga.

S_- - TI'510 abaixo da faixa de zero.

Comentarios

Se, em seguida a um peso ndo estavel (dindmico), a condicao de estabilidade nao for atingida dentro do intervalo de timeout, a resposta “S_1" é
enviada e em seguida o peso instavel. O intervalo de timeout comega novamente a ser contado.

14.5.4.2. T - Tarar

Comando: T

Resposta:

T _S_Valor de peso_Unidade: Tara executada, valor de peso estavel (aguarda até 3 segundos para tentar executar a tara)
T _I: Tara ndo executada

T _+: Faixa superior de tara excedida.

T_-: Faixa inferior de tara excedida.

Comentarios

As regras para que a tara ocorra sdo as regras metrologicas dos outros modos e respeitam a configuragao do indicador.

14.5.4.3. TA - Estabelecer um valor de tara ou solicitar tara
0 parametro de “Tara Manual” devera estar habilitado.

Comando: TA

TA: Solicitar o valor de tara

TA_Tara pré-estabelecida_Unidade: Estabelecer um valor de tara.

Exemplo:
TA 1,00 kg<CR><LF>

Resposta:

TA_A Valor de tara_Unidade: Valor de tara corrente
TA_I: Valor de tara ndo pode ser enviado
Comentarios

As regras para que a tara ocorra s&o as regras metrologicas dos outros modos e respeitam a configuragéo do indicador.
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14.5.4.4. TAC - Limpar a tara
Comando: TAC
Resposta:

TAC_A: Valor de tara removido (balanga volta a bruto).
TAC_I: Comando nao executavel

Comentarios

As regras para que a limpeza de tara ocorra s@o as regras metrologicas dos outros modos e respeitam a configuragao do indicador.

14.5.4.5. TI- Tarar imediatamente

Comando: Tl

Resposta:

TI_S_Valor de peso_Unidade: Tara executada, valor de peso estavel
TI_I: Tara ndo executada

TI_+: Faixa superior de tara excedida.

Tl_-: Faixa inferior de tara excedida.

Comentarios

As regras para que a tara ocorra sao as regras metrologicas dos outros modos e respeitam a configuragao do indicador.
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14.6. Comunicacao via USB Device

Para utilizagao da comunicagao USB Device, o Tl 510 devera possuir
uma placa opcional nas SIM1 ou SIM2 (*) e o protocolo seja configura-
do.

Além da placa o Tl 510 necessita de um driver instalado no PC para a
comunicagao.

Canal de Comunicacao: Saida USB

14.6.1. Arquivo do driver USB

0 arquivo contendo o driver USB, esta disponivel no site do fabricante
do conversor USB e podera ser acessado através do link abaixo.

htttp://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm

Realize o download do driver compativel com a versao do seu sistema
operacional.

14.6.2. Instalacao manual do driver

Com o download do arquivo finalizado, a instalagao manual devera ser
realizada conforme 0s passos a seguir:

1) Conecte o cabo USB do TI 510 na porta do PC que deseja realizar a
comunicagao.

2) Acesse 0 menu “Gerenciador de dispositivos” através do painel de
controle do seu PC.

3) Serdindicado que ha um “Dispositivo nao reconhecido”.

4) Clique com o botao direito do mouse em “Dispositivo desconhecido”
e selecione “Atualizar Driver”.

5) Natela que sera exibida, clique em “Procurar software de driver no
computador”.

6) A pesquisa permitira que vocé aponte no computador, onde
encontra-se o arquivo “.inf”. Clicando em “Procurar”, em seguida,
selecione o arquivo que foi feito o download.

7) Apods indicar o local, cliqgue em “0K”, em seguida, com o caminho
inserido clique em “Avancar”.

8) Serdrealizada a instalacao do driver. Ao término, no gerenciador,
sera exibido a porta COM instalada.

9) Ainstalagdo estd concluida e a comunicagao podera ser realizada.

(*) Codigos Toledo do Brasil:
TI510803 - TI 510 Versdo Mesa/Parede
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